


德后果估算尽管也可以通过 $自下而上% 的机器学习获得，但它们的道德决策机制与 $自下而上%

路径是相脱离的，相反与 $自上而下% 路径更为契合#那么，



果; 第二，“更为重视行为的后果”; 第三，追求功利最大化# ( 参见姚大志，第 2 页) 有学者利用

$享乐行为功利主义%的 $道德运算” ( moral arithmetic) 设计了可以计算行为后果的道德机器，其基

本设想是以相关参数为衡量侄犒

，





什么是美德? 亚里士多德在 &尼各马可伦理学’中明确指出，美德是 $适度”，不仅美德行为是

$适度”，而且它还以 $适度%为目的#( 参见亚里士多德，第 55 页) 要实现美德的 $适度% 并不容

易，因为它与道德情境高度相关#亚里士多德将这种关系形象地比喻为医疗和航海

?

?



分挖掘或学习道德特征以及道德决策过程。 ( see Wiedeman，et al. ，pp. 4 － 11) 这不仅是 $











工智能技术的持续发展，人工智能体将会被更多地应用于不确定的开放式情境中，并且最终会走向高

度的自主化#对情境变化的适应是迈向自主化的必由之路。 ( see Zeigler，pp. 2 － 7) 因此，本文的道

德算法设计思路与人工智能技术的发展方向高度契合#
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